
 

 

MIKROAUTOMATYKA - LABORATORIUM  

ĆWICZENIE B  

 

TEMAT: 

Układ przekazywania położenia (selsynowy układ nadążny) 
 

SPRAWOZDANIE 

Lp. Imię i nazwisko Nr indeksu 

 

Data wykonania 
ćwiczenia 

 

1   

2   
Godziny zajęć 

 

3   

4   

Kierunek 

 

5    

6   

7   
Grupa dziekańska  

 8   

9   
Zespół  

10   

 

 

                                                                                        

                                                                               

 

Podpis prowadzącego 
 

  

1 Oddano   

Ocena 

 

 Zwrot   

2 Oddano   

 Zwrot   

3 Oddano   

 Zwrot   



 

1. Charakterystyka 𝑼 = 𝒇(𝚫𝜶) 

Przepustowość łącza transformatorowego: 

𝑊𝑆Ł𝑇(𝑝) [V rad⁄ ] = 𝑘1
′ =

Δ𝑈

Δ𝛼
= 

 

 

 

2. Charakterystyka 𝑼𝒔 = 𝒇(𝑼) 

𝑈 [V]          

𝑈𝑠 [V] 0,5 1 1,5 2 3 4 5 6 7 

Przepustowość wzmacniacza: 

𝑊𝑊𝑍𝑀(𝑝) [V V⁄ ] = 𝑘2
′ =

Δ𝑈𝑠

Δ𝑈
= 

 

 

 

 

3. Charakterystyka 𝝎 = 𝒇(𝑼𝒔) 

𝑛 [obr s⁄ ]          

𝜔 [rad s⁄ ]          

𝑈𝑠 [V]          

 
𝐵 = 0,11 [G ∙ cm ∙ s2] 
 
 

𝑘3
′  [rad (Vs)⁄ ] = (

𝜕𝜔

𝜕𝑈𝑠
)

0

= 

 

 

𝑇𝑚 [s] = −𝐵 (
𝜕𝜔

𝜕𝑀
)

0
= 

 

 

Przepustowość silnika: 

 

𝑊𝐷𝑆𝐴 (𝑝) [rad V⁄ ] =
𝑘3

′

𝑝(𝑇𝑚𝑝 + 1)
= 

Δ𝛼 [°] 𝑈 [𝑉] 
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4. Przepustowość układu zamkniętego 

Końcowe wzory matematyczne na poniższą transmitancję W(p) oraz parametry T i 𝜉 znajdują się w instrukcji. 

 

𝑊(𝑝) [rad rad⁄ ] =
𝑊𝑆Ł𝑇(𝑝) ∙ 𝑊𝑊𝑍𝑀(𝑝) ∙ 𝑊𝐷𝑆𝐴(𝑝)

1 + 𝑊𝑆Ł𝑇(𝑝) ∙ 𝑊𝑊𝑍𝑀(𝑝) ∙ 𝑊𝐷𝑆𝐴(𝑝)
= 

 

 

𝑇 [s] =        𝜉 = 

 

 

Badany w ćwiczeniu układ miał charakter  ……………………………………………… 

 

5. Wnioski 

• Do czego stosowane były kiedyś transformatorowe złącza selsynowe? 

• Podaj przykłady układów regulacji nadążnej (inne niż radarowy układ nadążny i układ sterowania ogniem ar-

tylerii przeciwlotniczej). 

• Podaj przykłady urządzeń, bądź maszyn z regulacją nadążną, w działaniu których pojawienie się oscylacji jest 

niepożądane i dlaczego, oraz podaj przykłady urządzeń, bądź maszyn, dla których wystąpienie oscylacji może 

być dopuszczalne.  


