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MIKROAUTOMATYKA - LABORATORIUM ﬁ\
CWICZENIE D

TEMAT:
Badanie uktadu regulacji cigglej
SPRAWOZDANIE
Lp. Imig i nazwisko Nr indeksu Data wykonania
1 ¢wiczenia
2
3 Godziny zajeé
4
5 Kierunek
6
7
Grupa dziekanska
8
9
Zespot
10
1 | Oddano
Zwrot
2 | Oddano
Ocena
Zwrot
3 | Oddano
Zwrot

Podpis prowadzacego




Cel ¢wiczenia:

1. Transmitancja operatorowa regulatora dla struktury proporcjonalnej (P)
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2. Transmitancja operatorowa wzmacniacza elektronicznego

Charakterystyka statyczna: 10
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3. Transmitancja operatorowa i charakterystyki mechaniczne silnika

Lp. | ofrad/s] | U,[V] | I,[A] Up[V] Ip[A] cp(l)szp/oo[Vs/rad] RozUp/Ip[Q]
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Posta¢ uktadu réwnan: Obliczenia ¢, 1 R :
cd,[Vs/rad]= b, [Vs/rad]=

R [0]= R,[Q]=

Swobodny wybieg silnika:
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Usl [V]: USZ [V]: Us3 [V]:
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Moment silnika M wyznaczamy

z pradu silnika I, na podstawie
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4. Transmitancja operatorowa miernika predkosci obrotowej
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Charakterystyka statyczna: 12
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5. Transmitancja operatorowa calego ukladu (otwartego i zamkni¢tego)
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